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PREVISE

Plate-forme de REalité VIrtuelle pour Ia
Simulation et I’'Expérimentation

Dans Je cadre de =a thématigue de recherche « Réalité Virtuwalle et Robatigues, la Laboratoire dTngémlerla des
Syetames dutomatisds (LIS4) sinvestt dans e développement dune plate-forme Innovante., Cette plate-forma,
baséde & ITnshitut des Sciences el Technigues de 'Tngénfewr ddngers (TSTIA), est wtiisée, d'une part, pour la
simwakion et la visualisation, et dautre part, dans e cadre de I'Stude de Iinterackon homme-environmement
virtuel, La plate-forme PREVISE st éﬂﬂfv.'.'.r]"lv.'.'.r'l'-l‘ ukilisde pour des collaborabions nationales b internationales ainsi
gue dans un contexte pddagogique et de transfert technologique vers e monde industrial,
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Collaborations nationales : Coopérations internationales : Contact :
LSC (FRE 2494} Taokyo Institute of Technology Faul Richard
LIMSI (UFR3251) Université de Frikourg 0241 226547
LEPA (UMR S950) BAE SYSTEMS Faul. Bichard @uriv-angers.fr
INSERM (U 554)
TRISA

Laboratoire d'Ingénierie des Systémes Automatisds [FRE 2656 CNRS - Université d"Angers)
Institut des Sciences et Technigues de 'Ingénieur d'angers

¥ &2, avenue Notre Dame du Lac - 49000 Angers
Tel : 02.41.22.65.60 - Fax ; 02.41,.22.65.61
.ﬁ;:‘n;.rlf hktp ffwwwistia.univ-angers fr/LISA



